
ΚΑΤΑΛΟΓΟΣ ΠΡΟΤΕΙΝΟΜΕΝΩΝ ΔΙΠΛΩΜΑΤΙΚΩΝ  ΕΡΓΑΣΙΩΝ 

 

  
Τίτλος Διπλωματικής 

 
1 Ανάπτυξη νανοσύνθετων υλικών με νιτρίδια και καρβίδια μετάλλων για 

τρισδιάστατη εκτύπωση  

2 Βελτίωση μηχανικών ιδιοτήτων πολυγαλακτικού οξέος (PLA) στην τρισδιάστατη 
εκτύπωση μέσω της ανάπτυξης σύνθετων με χρήση πρόσθετων γυαλιού 

3 Ανάπτυξη κινηματικού μοντέλου ανθρώπινου σώματος και αξιολόγησή του με 

βάση τη χρήση αισθητήρων IMU. 

4 Ανάπτυξη μηχατρονικού λαπαροσκοπικού εργαλείου με χειριστήριο ελέγχου για 
χειρουργικές επεμβάσεις μέσω ρομποτικού βραχίονα.    
 

5 Ανάπτυξη ανθρωπόμορφης ρομποτικής αρπάγης επενεργούμενης με τη χρήση 
τενόντων. 
 

6 Αριθμητικές μέθοδοι επίλυσης γραμμικών και μη-γραμμικών διαφορικών 
εξισώσεων. 
 

7 Προσομοίωση ροής γύρω από αεροτομή και υπολογισμός συντελεστών άνωσης 
και αντίστασης σε χαμηλούς αριθμούς Reynolds. 

8 Ανάπτυξη συστήματος παρακολούθησης δεδομένων σε Υβριδική Εργαλειομηχανή 
Πρόσθεσης και Αφαίρεσης υλικού με χρήση τεχνολογιών Μηχανικής Μάθησης και 
Τεχνητής Νοημοσύνης 

9 Βελτιστοποίηση σχεδίασης και κατασκευής πολυαξονικής υβριδικής 
εργαλειομηχανής CNC για μη μεταλλικά υλικά 

10 Τοπολογική βελτιστοποίηση φτερού αεροπλάνου με χρήση πολυκριτηριακής 
βελτιστοποίησης και πεπερασμένων στοιχείων 

11 Τοπολογική βελτιστοποίηση ατράκτου αεροπλάνου  με χρήση  πεπερασμένων 
στοιχείων 

12 Σχεδιασμός  «έξυπνων» μηχανολογικών κατασκευών.  
 

13 Εφαρμογή της θεωρίας ελέγχου σε  «έξυπνες» κατασκευές. Πειραματική 
προσέγγιση. 
 

14 Σχεδιασμός, ανάλυση, και έλεγχος βιομιμητικού υποβρύχιου μαλακού ρομπότ με 
βάση τον ναυτίλο 

15 Σχεδιασμός, ανάλυση, και έλεγχος δυναμικά ρυθμιζόμενου μαλακού ρομποτικού 
μαξιλαριού για χρήστες αναπηρικού αμαξιδίου 

16 Σχεδιασμός, ανάλυση, και έλεγχος ηλιακού ιχνηλάτη με χρήση μαλακών 
ρομποτικών επενεργητών 

17 Ανάπτυξη Μαλακού Ρομποτικού (Soft Robotic) Επενεργητή για Επαύξηση Κίνησης 
Λαπαροσκοπικών Εργαλείων 

18 Ενδυνάμωση της ανθρώπινης μετακίνησης: Ανάπτυξη προσαρμοστικών 
επενεργητών βασισμένων σε υφάσματα για τον σχεδιασμό ρομποτικά 
υποβοηθούμενων ενδύματων 



19 Ευφυής Απόκτηση Δεδομένων και Σύντηξη αισθητήρων για εργασίες εντοπισμού 
και επιθεώρησης αυτόνομων ρομποτικών συστημάτων 

20 Χαρακτηριστικά Κίνησης των Οχημάτων σε διαδρομές ευρύτερου Αστικού και 
Υπεραστικού περιβάλλοντος 

21 Σύστημα τηλεκλιματισμού από γεω-εναλλαγή ανοιχτού βρόχου 

22 Δίκτυο τηλεθέρμανσης και μονάδα συμπαραγωγής βιοαερίου 

23 Σχεδίαση έξυπνου δικτύου ηλεκτρικής ενέργειας 

24 Σχεδίαση υβριδικού σταθμού εγγυημένης παραγωγής ηλεκτρικής ενέργειας 

 


